MOTAKO®

LED LIGHTING SOLUTIONS

SENSOR MOVIMENTO <
CREPUSCULAR DALI

REF. 2232265

DESCRICAO DO PRODUTO py 1{‘ -’ ; >

O multissensor de montagem no teto é um dispositivo DALI-2

que combina sensor de movimento e sensor de luz. O dispositivo

realiza detec¢do de movimento e mede o nivel de iluminancia. O

multissensor DALI-2 pode funcionar com drivers ou luminarias

LED D4i, as luminarias s6 precisam estar conectadas a rede

elétrica. O resultado é um maior conforto dos ocupantes e

poupancas de energia significativas que cumprem os coédigos DIMENSOES
energéticos de edificios mais exigentes. O sensor é adequado

para aplicacbes de vao baixo que necessitam de automacgao

baseada em sensor.

O multissensor pode ser alimentado por barramento DALI e ndo
é necessaria fonte de alimentag&o extra, o que significa um
processo de fiacdo e instalacdo mais facil e rapido.

O multissensor é um dispositivo DALI-2 conforme definido na
norma IEC 62386 (2014) e pode ser integrado em sistemas
DALI-2 de outros fornecedores. E facilmente configuravel através
de uma unidade de controle central compativel com DALI-2.

O multissensor DALI-2 suporta 2 instancias padronizadas de — - §
acordo com DALI: instancia de detector de movimento (303) para 21.0
detecgdo de movimento e instancia de sensor de luz (304) para

medicdo de luz. O multissensor foi projetado para ser usado em

conjunto com uma unidade de controle central compativel com

DALI-2. Cada instancia pode ser configurada individualmente.

Indicador do sensor de movimento (vermelho): pisca uma vez Indicador de sinal DALI (Verde): pisca quando recebe sinal DALI do
quando o movimento esta sendo detectado. Permanece desligado controlador de aplicagéo e reporta mensagens de evento ao controlador
quando nenhum movimento é detectado. de aplicagao.

-

Entrada DALI Entrada DALI

Entrada DALI Entrada DALI

Sensor de luz: Detecgéo de luz ambiente e captagdo
de luz natural
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Informacgéo Fisica

Dimensoes / Peso

Ver dimensbes

Furo de corte 70-73 mm
Material/Cor ABS / Branco
Calibre do fio 26-16 AWG (0,2-1,3 mm2)

Comprimento da tira

Informacdes elétricas

Fonte de energia

0,28-0,35 pol./7-9 mm

Autocarro DALI

Max. Sorteio atual DALI 6mA
Ao controle DALI
Marcagéo de Terminais DADA

Indicador de detec¢do de movimento

Vermelho (deteccao de movimento)

Indicador DALI

de deteccao

Deteccé@o de movimento (62386 - 303)

Verde (DALI)

Sensor PIR

Sensor de luz (62386 - 304)

Evento: 0-1000 Lux (10 bits), resolugao: 10lux

Altura de montagem

altura recomendada: 8 pés (2,5 m)

Angulo de Detecgao

Funcéo

Ambiente

130°

Configuravel

Faixa de temperatura operacional

32y a104y /0y a40y (somente para uso interno)

Umidade operacional

0-95% (sem condensacao)

Certificagdo de Seguranca

Caracteristicas principais
« Detecgé@o de movimento PIR

« Instancia de sensor de movimento tipo 3 (303)
* Medic¢&o de iluminancia * Instancia

de sensor de luz tipo 4 (304) « Controle
auténomo baseado em sensor * Instalagao

embutida no teto

Seguranca e Adverténcias

Listado cULus, CE

Beneficios Formularios

« Solugéo econdémica para economia de energia * « Escritérios

Conformidade com o codigo de abertos - Escritorios

energia + Compativel com unidade de controle central individuais « Salas de
compativel com DALI-2 universal que suporta dispositivos conferéncia *

de entrada de sensores Salas de aula *

Lojas de
varejo *
Hospitais + Lobbys *

Controles de fotos * Sistema de gerenciamento central

+ NAO instale com energia aplicada ao dispositivo. « NAO

exponha o dispositivo a umidade.

Aplicacao e Funcao

Instancias

O multissensor DALI-2 suporta 2 instancias padronizadas de acordo com DALI: instancia do sensor de ocupacao (303) para detec¢do de movimento e

instancia do sensor de luz (304) para medicéo de luz.

« NUmero da instancia 0: o tipo de instancia &€ Sensor de ocupagéo « Niumero
da instancia 1: o tipo de instancia é Sensor de luz
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Cada instancia pode ser configurada individualmente. Algumas configuracdes tém a mesma funcionalidade para todas as instancias de
sensores e, portanto, sdo descritas nesta seg¢éo. As configuragdes especificas da instancia sdo explicadas para cada instancia individual
nas respectivas segoes a seguir.

Habilitar desabilitar

Se as instancias nao forem necessarias, elas poderéo ser desativadas. Neste caso, as mensagens de eventos nao sdo enviadas e os valores
medidos ndo s&o atualizados. Eles ainda podem, no entanto, ser consultados através de um comando “Query”, e o DALI-2
comandos de configuragcdo e consultas ainda sdo suportados.

Esquema de Eventos

O esquema do evento determina quais informacdes séo transferidas com o evento. Esta informacéo é necesséria para permitir o reconhecimento e/
filtragem de eventos no barramento. As 5 opgdes a seguir estdo disponiveis:

» Enderecamento de instancia: tipo de instancia e nimero de instancia

« Enderecamento do dispositivo: endereco do dispositivo e tipo de instancia

+ Enderecamento de dispositivo/instancia: endereco do dispositivo e nimero da instancia
« Enderecamento de grupo de dispositivos: grupo de dispositivos e tipo de instancia

« Enderecamento de grupo de instancias: grupo de instancias e tipo de instancia

Grupo de instancias: até trés grupos de instancias podem ser atribuidos para cada instancia. Apenas o "Grupo Primério" é utilizado para o evento.
Tipo de instancia: o tipo de instancia define qual padrdo DALI-2 é valido para esta instancia. (Os diferentes tipos de instancia sédo

especificados no padréao DALI-2.)

Numero de instéancia: cada instancia em um dispositivo possui um nimero de instancia exclusivo.

Grupo de dispositivos: O dispositivo pode ser atribuido a até 32 grupos de dispositivos (0...31). O grupo de dispositivos mais baixo & usado para o
evento.

Endereco do dispositivo: um enderego de dispositivo (ou endereco curto) (0..63) pode ser atribuido a cada dispositivo. Com isso
o dispositivo pode ser abordado claramente. (Enderegos curtos idénticos devem ser evitados.)

Prioridade do Evento

A prioridade do evento determina a ordem na qual os eventos sé@o enviados quando ocorrem simultaneamente no barramento.
Prioridade 2 = mais alta e 5 = mais baixa.

Tempo Morto

O tempo morto pode ser definido para cada instancia. Determina o tempo que deve passar antes que um evento possa ser enviado novamente. Isto
também se aplica se as informagdes do evento (valor medido) forem alteradas. Se nenhum tempo morto for necessario, ele podera ser desativado.

Hora do relatério
Se as informagdes do evento ndo mudarem, o evento sera enviado ciclicamente com o horério do relatério. A hora do relatério pode ser definida para

cada instancia. Determina o tempo méaximo entre um evento enviado e o reenvio.

Histerese

Nem toda mudanca no valor leva & geragdo de um evento. A histerese pode ser usada para definir qual variagdo percentual & necessaria
para acionar uma nova transmissdo. Atencéo, a banda de histerese ndo esté disposta simetricamente. O seguinte se aplica:

Valor crescente

A condigao para um evento s6 é cumprida se o préximo valor for inferior ao valor anterior menos a histerese ou se o préximo valor for maior que o valor
anterior.

Valor decrescente
a condi¢do para um evento s6 é cumprida se o proximo valor exceder o valor anterior mais a histerese ou o préoximo valor for menor que o valor anterior.
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Histerese Min.

Histerese Min é o valor minimo de histerese que ndo pode ser inferior.

Instancia 0 — Sensor de Ocupacao

A instancia 0 é uma instancia padronizada pelo DALI-2 (62386-303), para sensores que detectam movimento. Todas as configuragdes séo
implementadas de acordo com o padrédo. A instancia é certificada DALI-2.

O sensor alterna entre os seguintes estados:

+ Pessoas na sala e movimento (0xFF)
+ Pessoas na sala e sem movimento (0xAA)
+ Sala vazia (0x00)

Se o sensor detectar movimento, ele muda imediatamente para o estado: "pessoas na sala e movimento". Este estado é encerrado apés 1 segundo, no

minimo, se nenhum movimento adicional for detectado. Neste caso, ele muda para o estado "Pessoas em o quarto e sem movimento.” Apds o tempo
de espera passar para o estado “Quarto vazio™ Vago.

Hold Time: o tempo de espera é o tempo que deve passar antes que o estado “pessoas na sala e sem movimento” seja alterado para o estado
“sala vazia”. Se for detectado movimento durante este periodo, o estado volta a ser: “Pessoas na sala e movimento”. (min. 1 segundo)

Valor de entrada de consulta: O estado atual do sensor pode ser consultado usando este comando DALI. Os seguintes valores sdo possiveis:
0x00, OXAA,0xFF (veja o paragrafo acima para os estados possiveis)

Evento: o status do sensor é transmitido por eventos. As seguintes informagdes do evento estao disponiveis:

Nome do evento Informagdes do Evento Descrigéo

Nenhum movimento 000000 --- Ob Nenhum movimento detectado. O gatilho correspondente & o gatilho 'Sem movimento'.
Movimento 00 0000 ---1b Movimento detectado. O gatilho correspondente é o gatilho 'Movimento'.

Vago 00 0000 -00-b A érea ficou vazia. O gatilho correspondente ¢ o gatilho 'Vago'.

Ainda vago 00 0000 -10-b A area ainda esta vazia. O evento ocorre em intervalos regulares enquanto a condigdo vaga

se mantiver. O gatilho correspondente é o gatilho 'Repetir'.
Ocupado 00 0000 -01-b A érea ficou ocupada. O gatilho correspondente é o gatilho 'Ocupado’.

A &rea ainda esta ocupada. O evento ocorre em intervalos regulares enquanto a condicao

i 00 0000 -11-b
Ainda ocupado ocupada for mantida. O gatilho correspondente é o gatilho 'Repetir'.

Sensor de movimento 00 0000 1--b O evento atual & acionado por um sensor baseado em movimento.

1x xxxx xxxxb
01 xxxx xxxxb
00 1xxx xxxxb
Reservado.
00 01xx xxxxb
00 001x xxxxb

00 0001 xxxxb

Para mais detalhes consulte a norma IEC62386-303.
Filtro de eventos: O filtro de eventos define para qual mudanca de status um evento é gerado.

Arranjo do filtro:
Bit0: Evento Ocupado ativo
Bit1: Evento Vago ativo

Bit2: Evento Ainda Vago/Ocupado ativo
Bit3: Evento de Movimento ativo

Bit4: Nenhum evento de movimento ativo
Bit5..Bit7: nédo utilizado

Hora do Relatério: a hora do relatorio so6 podera ser definida se o filtro de eventos “Repetir” estiver ativado e os eventos: “Ainda Vago” e “Ainda
Ocupado” estiverem habilitados. O tempo entre o envio de um "Evento Parado" novamente é determinado pelo Tempo do Relatério.

Configurando a Instancia 0 — Sensor de Ocupacéao
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1. Definir filtro (SET EVENT FILTER): 1 Byte, a relagéo correspondente de cada BIT e o valor padrao sdo os seguintes:

Podaco Descrigdo Valor Padrao
0 Evento ocupado ativado? ‘1" ="Sim” 1
1 Evento vago ativado? “1” = “Sim” 1
2 Repetir evento ativado? “17 = "Sim 0
3 Evento de movimento ativado? “1" = “Sim” 0
4 Nenhum evento de movimento ativado? “1” = “Sim” 0
5 Reservado 0 [
6 Reservado 0 0
7 Reservado 0 0

Este valor de comando: 0x68

2. Defina o tempo de espera (SET HOLD TIMER (DTRO))

1 Byte, (1---255), valor real: HOLD TIMERx10S
Este valor de comando: 0x21

3. Defina a hora do relatério (SET REPORT TIMER (DTRO0))

1 Byte, (0---255), valor real: REPORT TIMERx1S
Este valor de comando: 0x22

4. Defina o tempo morto (SET DEADTIME TIMER (DTRO0))

1 Byte, (0---255), valor real: DEADTIME TIMERx50MS
Este valor de comando: 0x23

5. Consulta de sensibilidade do sensor (sensibilidade SET (DTRO))
1 byte, (0---100),
Este valor de comando: 0x2b

6. Resolugao de instancia de consulta (QUERY RESOLUTION)

A resolucéo do valor de entrada do sensor de ocupacéo é 2. Este valor
de comando: 0X81

7. Consulte o valor de entrada atual da instancia (QUERY INPUT VALUE)

Valores de entrada do sensor de ocupagao (4 valores: 0,0x55,0xaa,0xff),
Este valor de comando: 0x8c

Exemplo 1 — Sensor de Luz

A instancia 1 € uma instancia padronizada pelo DALI-2 (62386-304). Todas as configuragdes sdo implementadas de acordo com o padrdo. A instancia
é certificada DALI-2.

O valor de luz atual (lux) é medido pelo sensor e pode ser consultado através de um comando “Query” ou pode ser fornecido automaticamente
pelo sensor através de um evento.

A faixa de medigdo é OLux...1000Lux. A resolucéo difere entre consultas e eventos gerados. A
consulta suporta uma resolucé@o de evento de 10Lux (10Bit).

Histerese: Para informagdes sobre histerese consulte a secdo Instancias -Geral: Histerese

Histerese Min: definido em lux. Para obter informagdes gerais sobre o minimo de histerese, consulte a secéo Instancias — Geral: Histerese
minima

Filtro de Eventos: A instancia light gera apenas um evento com resolugdo de 10 bits (0... 1000 lux, tamanho do passo 10lux).
Se o filtro estiver desativado, nenhum evento sera enviado.

Evento: o nivel de iluminancia é transmitido por evento. As seguintes informagdes do evento estdo disponiveis:
Nome do evento Informagdes do Evento Descrigdo
relatorio de nivel de iluminancia iluminanciaEvento Um relatério de nivel de iluminancia, transmitindo o nivel de iluminancia real.

Para mais detalhes consulte a norma IEC62386-304.

Configurando a Instancia 1 — Sensor de Luz
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1. Definir filtro (SET EVENT FILTER): 1 Byte, apenas 1 BIT usado, relacionamento correspondente e valor padrdo sdo os seguintes:

Patsco Descrigao Valor Padrao
[ Evento de nivel de iluminagéo ativado? “1"=“Sim” 0 1
1 Reservado 0
2 Reservado 0 0
3 Reservado 0 0
4 Reservado 0 0
5 Reservado 0 0
6 Reservado 0 0
7 Reservado 0 0

Este valor de comando: 0x68

2. Defina a hora do relatério (SET REPORT TIMER (DTRO))

1 Byte, (0---255), valor real: REPORT TIMERx1S
Este valor de comando: 0x30

3. Defina o tempo morto (SET DEADTIME TIMER (DTRO))

1 Byte, (0---255), valor real: DEADTIME TIMERx50MS
Este valor de comando: 0x32

4. Definir histerese (SET HYSTERESIS (DTRO0))

1 Byte, (0---25%), valor real: HISTERESE x valor de iluminancia atual
Este valor de comando: 0x31

5. Definir histerese minima (SET HYSTERESIS MIN (DTRO0))

1 byte, (0---255)
Este valor de comando: 0x33

6. Resolugéo de instancia de consulta (QUERY RESOLUTION)
A resolugéo da iluminacéo é 10,
Este valor de comando: 0x81

7. Valor atual da instancia de consulta (QUERY INPUT VALUE)

Valor atual de iluminancia (0-1000),
Este valor de comando: 0x8c

8. Consultar o valor de trava atual da instancia (QUERY INPUT VALUE LATCH)
Este valor de comando: 0X8d

Interface de configuracao

Configuracao de eventos e temporizador

=M
E =i Timers
Occupied
Vacant Report S e
Repeat
Movement Deadtime . :
NoMovement
Hold - 10:00 |min
Sensitivity 3

Relatorio: significa tempo de relatério, caso a informagdo do evento ndo mude, o evento é enviado ciclicamente com o tempo de relatério. A
hora do relatério pode ser definida para cada instancia. Determina o tempo méaximo entre um evento enviado e o reenvio.
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Tempo morto: significa tempo morto, o tempo morto pode ser definido para cada instancia. Determina o tempo que deve passar antes que

um evento possa ser enviado novamente. Isto também se aplica se as informagdes do evento (valor medido) forem alteradas. Se nenhum tempo

morto for necessario, ele podera ser desativado.
Hold: significa tempo de espera, tempo de espera é o tempo que deve passar antes que o estado “pessoas na sala e sem movimento” seja

alterado para o estado “sala vazia”. Se for detectado movimento durante este periodo, o estado volta a ser: “Pessoas na sala e movimento”.

Sensibilidade: significa sensibilidade de detecg¢do de movimento, ignore este parametro, pois a sensibilidade do sensor de movimento PIR
ndo pode ser ajustada, este parametro é invalido.

Tempo de atraso e tempo de desvanecimento e configuracao de brilho

MS Operating mode : Enabled -

=
= (&)
2
o
(B)
Time
1) Fade in-time s .
[ A) Presence value B) Absence value
. 60 =00 - 205 =~

2) Run-on time : ) 100%[254] 0.1%(0]

Activate[Yes]; 1s-12h
3) Fade time : fast -

0 o el - e -
4) Switch-off delay . 0 2 9
Activate[Yes]: 1s-12h

5) Fade-out time : fast -

(1) Tempo de fade in: significa o tempo que as luminarias DALI destinadas levam para passar do estado atual para o estado configurado
quando o movimento é detectado e a sala esta ocupada.

Area OCC: esta area significa “ocupado e movimento” (pessoas na sala e movimento) é acionado. Em seguida, o cronémetro do relatério é
acionado novamente, durante o tempo do relatério, nenhum movimento detectado, ap6s o tempo do relatério expirar, o “ocupado e
sem movimento” (pessoas na sala e sem movimento) é acionado.

(2) Tempo de execucao: significa tempo de espera, que sera acionado quando for reportado o estado “ocupado e sem movimento” (pessoas

na sala e sem movimento), somente apds o tempo de espera expirar, o estado “vazio” (vazio sala) pode ser acionado.

(3) Tempo de desvanecimento: significa o tempo que as luminarias DALI destinadas levam para passar do estado configurado quando a
sala esta ocupada para o estado configurado quando a sala esta vazia.

(4) Atraso no desligamento: significa quanto tempo durara o estado configurado das luminarias DALI destinadas quando a sala estiver vazia.

(5) Tempo de fade out: significa o tempo que as luminarias DALI destinadas levam para passar do estado configurado quando a sala esta vazia

para o estado desligado.

(A) Valor de presenca: significa o estado configurado das luminarias DALI destinadas quando a sala estéa ocupada (pessoas na sala).

(B) Valor de auséncia: significa o estado configurado das luminarias DALI destinadas quando a sala esta vazia (ndo ha pessoas na sala).
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Padrao de deteccao

soJl|dW G2

Vista lateral da cobertura

om

25mB2pssF——————— = ¥ &4 TI T O ® &% ——————1

3,0mM0pés|— — — — — — — - e — — — — -

3,7 m/12 pés

6m 4m 2m 0 2m 4m 6m

Vista superior da cobertura
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A area de detecgdo do sensor de movimento pode ser dividida em duas partes:

[ Movimento lento (pessoa se movendo < 1,0s ou 0,3m/s)

[ Movimento rapido (pessoa se movendo > 1,3's ou 0,4m/s)
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Instalacao

Instalacdo completa.

Dobre as molas para cima e empurre o detector
através do orificio no teto. Quando

totalmente inseridas, as molas voltam para
segurar o dispositivo no lugar. Para evitar
ferimentos, tome cuidado ao dobrar as molas.

Diagrama de fiagédo
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auE Controlador Central
DA
L
Para outros dispositivos DALI oo e
DA
DA DA
DA+ LI
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